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Modularitat oooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooooo

®  Wechselflanschplatten

® hohe Flexibilitat

® fiir alle gdngigen Servom

® {iber 120 standardisierte
flanschplatten verfiigbar

Anschluss Servomotor ccececescececcececcscscsccssscsccssscsscsssscsssses

Ubersetzungen

BE

i=3:1
i=4:1
i=5:1
i=6:1
i=8:1
i=10:1
i=12:1
i=15:1

otoren
Motor-

®  Wechselflanschplatten , Flansch-

glocke und Kupplung

®  Anbau nahezu aller am Markt ver-
fligbaren Servomotoren moglich
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TIONSMERKMALE

rzahnung ..............................
Hypoidkegelradsatz
Klingelnberg Zyklo-Palloid
gerauscharm
hohe Laufgiite
Verdrehspiel ausflihrungs-
abhangig bis zu < 2 arcmin

hzZahlbereich esetesresessstssetestateiatesectssnscsascsesscssasosnsssnnscsnases :
hohe Nenneingangsdreh- :
zahl.en . Kupp|ung ceessessessessessessescnsen
maximale Eingangsdreh- ® verdrehsteif
zahl bis 8000 U/min ® hohe Rundlaufgenauigkeit

® passend zu allen géngigen

Servomotoren
[ ]

geringe Massentragheit



Wellendrehsinn aller Einbaulagen bei obenliegender

Antriebswelle gemaB Schnittbild beachten

" dichtring
® \/iton, FPM
(Ritzelwelle)
Bauformen
K1
ohne
Motor-
flansch

mit
Motor-
flansch

Wellendichtring

mit Schutzlippe
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Merkmale

® 6 BaugroBen

8 Ubersetzungen

6 Abtriebswellentypen

liber 280 Standardvarianten

BaugroBen und
Abtriebsdrehmoment

® KNO035 35 Nm
e KNO0070 70 Nm
® KNO140 140 Nm
® KNO0260 260 Nm
® KNO0700 700 Nm
® KN1400 1400 Nm

Abtriebswellen

® \ollwelle, ein- und beidseitig

® Hohlwelle, einseitig verlan-
gert, fiir Schrumpfscheiben

® Blockflansch, Roboterflansch
(DIN EN ISO 9409-1)

Material
®  Geh3use und Flansche aus
Aluminium

® \Nellen aus Vergiitungsstahl

Schmierung

® |Lebensdauerschmierung

® werksseitig mit Spezial-
Hypoidol befillt

Einbaulage
® fiir beliebige Betriebslagen
geeignet
K5 K6
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Die Kegelradgetriebereihe ZZ-Servoline® ist
als kompakte Antriebseinheit speziell fiir
hochdynamische Anwendungen in der Auto-
matisierungstechnik konzipiert.

Die Baureihe bietet bei sechs GetriebegréBen mit jeweils
acht Ubersetzungen und sechs unterschiedlichen Ab-
triebswellen liber 280 standardisierte Basiskonfiguratio-
nen an. Das einstufige Getriebe mit mathematisch genau-
en Ubersetzungen von i= 3:1 bis i= 15:1 basiert auf einer
speziellen Hypoidverzahnung mit positivem Achsversatz.

Standard-Kegelradsatz

ZZ-Hypoid-Kegelradsatz

PUF! [———

Schneckenradsatz

PRSI, T—
[]

Das ZZ-Servoline® schlieBt damit lberlappend die getrie-
betechnisch bedingte Ubersetzungsliicke zwischen Kegel-
rad- und Schneckengetrieben.

Getriebe-Typ

Kegelradgetriebe

Schneckengetriebe
ZZ-Hypoidgetriebe

Untersetzung

1:1

5:1 10:1 80:1

Die gestellten Anforderungen der Praxis an Antriebe fiir
Servomotoren sind konstruktiv umgesetzt, weshalb das
ZZ-Servoline® in universellen Applikationen mit An-
triebsdrehzahlen bis zu 8000 U/min und Abtriebsdreh-
momenten bis zu 1400 Nm im Einsatz ist.

Fiir alle Ubersetzungen innerhalb der gleichen GroBe hat
das Getriebe vorteilhafterweise die gleichen Abmessun-
gen. Der Drehsinn der Wellen zueinander ist konstruktiv
durch den Achsversatz fest vorgegeben.

Das ZZ-Servoline® kann mit und ohne Motorflansch be-
trieben werden. Abtriebsseitig sind ein- und beidseitige
Vollwellen, Hohlwellen sowie eine Blockflanschwelle fiir
die Montage von Handhabungsgerdten konfigurierbar.
Eine optimierte Verzahnung, reichlich dimensionierte La-
gerungen und ein spezielles Hypoiddl bilden die Grundla-
ge fiir eine hohe Betriebssicherheit.
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ZZ-SERVOLINE®

Fiir die Werte der Belastungstabelle wurde ein gleichma-
Biger und stoBfreier Servo-Betrieb zugrunde gelegt. Dabei
wird die lbertragbare Leistung durch die maximal zuldssi-
ge Temperatur des Gehzuses und Olbades begrenzt. Wird
im Dauerbetrieb das ZZ-Servoline® kleiner oder gleich
dem Nennmoment betrieben, ist die Verzahnung dauer-
fest. In den meisten Anwendungen wird das Getriebe ge-
schlossen (ohne Druckausgleich) betrieben, doch kann bei
hohen Antriebsdrehzahlen und Temperaturen der Einbau
einer Entliiftung dienlich sein.

Bei hdufig wechselnden Belastungen sollten die Dreh-
momente kraftschliissig in das Getriebe eingefiihrt und
ebenso kraftschliissig liber die Abtriebswelle entnommen
werden. Deshalb sind alle Wellenenden glatt, ohne Pass-
federnut ausgefiihrt und fiir den Einsatz von Schrumpf-
elementen vorbereitet.

Das modulare Motorflanschkonzept bietet durch die
Flexibilitat einen optimalen Kundennutzen. So kdnnen
standardisierte Adapterplatten passend zu den Motor-
flanschabmessungen ausgewdahlt und auf einfachste Art,
ohne Eingriff in das Getriebe, an die getriebeseitige Glo-
cke verschraubt werden. Der Systembaukasten bietet tiber
120 unterschiedliche Motoradapterplatten, was den An-
bau nahezu aller am Markt verfligbaren Servomotoren an
das ZZ-Servoline® ermoglicht.

Aus der Hysteresekurve des ZZ-Servoline® werden die
Leistungsmerkmale Verdrehspiel und Getriebesteifigkeit
ausgemessen.

Das Verdrehspiel wird bei einer geringen Grundlast be-
stimmt, wahrend die Getriebesteifigkeit im nahezu line-
aren Verformungsverlauf im oberen Lastbereich ermittelt
wird.

Das ZZ-Servoline® beriicksichtigt alle Anforderungen die
an moderne Getriebekonzepte gestellt werden. Es bietet
minimales Verdrehspiel, hohe Steifigkeit, geringes Ge-
samtgewicht, reduzierte Massentragheiten, hohen Wir-
kungsgrad und bei einer universellen Einbaulage einen
nahezu wartungsfreien Betrieb.



BE
!
3:1 35 70 140 260 700 1400
4:1 34 68 135 255 680 1340
5:1 33 65 130 250 660 1280
6:1 32 60 125 240 640 1220
8:1 30 56 15 220 590 1120
10:1 28 53 105 200 540 1010
12:1 25 50 95 180 480 900
15:1 22 45 80 160 380 700
3:1 52 104 205 385 1040 2050
4:1 50 100 200 380 1010 1980
5:1 49 97 194 374 980 1910
6:1 47 89 187 356 950 1820
8:1 44 83 172 325 880 1670
10:1 40 79 157 290 800 1490
12:1 37 74 142 265 710 1320
15:1 32 67 18 235 560 1030
3/4/5/6 70 140 280 520 1400 2800
8/10 60 110 230 440 1280 2240
12/15 50 100 190 360 960 1900
- 8000 7500 7000 6000 5000 4000
3/4/5 2200 1900 1500 1200 700 600
6/8/10 3000 2600 2100 1700 1000 900
12/15 3700 3100 2600 2100 1400 1200
- <7 <6 <6 <5 <4 <4
- <5 <4 <4 <3 <3 <3
- - - <3 <2 <2 <2
3/4/5/6/8 > 96 > 96 > 96 > 96 > 96 > 96
10/12/15 >93 >93 >93 >93 >93 >93
31 0,584 1,320 341 8,49 29,7 91,3
4:1 0,439 0,993 2,46 6,03 20,0 61,2
5:1 0,357 0,834 1,98 4,79 14,7 451
6:1 0,258 0,747 1.24 4,04 n7 349
8:1 0,214 0,654 0,958 3,36 9,08 258
10:1 0,192 0,612 0,842 3,04 7,85 21,8
12:1 0,181 0,592 0,780 2,87 714 19,6
15:1 0,170 0,568 0,715 2,72 6,55 19,5
- 19 3.4 9,0 19 56 15
3/4/5/6/8 <68 <69 <70 <71 <72 <72
10/12/15 <67 <67 <68 <69 <70 <71
- 3 5 8 13 26 42
- 4 6 10 18 32 58
- Lebensdauerschmierung, CLP nach DIN 51517-3
- Gehause unlackiert (Alu), Wellen mit Korrosionsschutz
- beliebig
- -10°C bis +90°C
IP64
- > 30.000
- Ex I 2 G/D ¢,k T4/120°C (auf Anfrage)

1) Zyklusbetriebsweise S5 | 2) max. 1000 Zyklen pro Stunde | 3) max. 1000 x wihrend Getriebelebensdauer | 4) Richtwert fiir S1 Betriebsart | 5) Verdrehspiel "R" und "H" auf Anfrage |
6) bei Volllast | 7) Mittelwert, iibersetzungsabhangig | 8) Durchschnittsschallpegel | 9) Mittelwert (Ubersetzung, Bauform) | 10) Gehéuse geschlossen, ohne Entliiftung

Die fiir eine Getriebeauslegung relevanten Drehzahlen  Die Getriebe haben fertigungsbedingt Toleranzen beim
sind die Nenndrehzahl fiir den Dauerbetrieb und die maxi-  Verzahnungseingriff, was zu leichten Schwankungen im
male Antriebsdrehzahl, die im Zyklusbetrieb kurzzeitig er- ~ Laufgerdusch, Verdrehspiel und Gleichlauf fiihren kann.
reicht werden darf. Bei hoheren Umgebungstemperaturen  Dies kdnnte bei Positionieranwendungen geringste Uber-
und hohen Zyklen sind alle Grenzwerte zu reduzieren. setzungs- und Winkelschwankungen bewirken.



In allen Darstellungen ist die Antriebswelle mit dem Achsversatz immer obenliegend.

N0035 BIS KN1400
ASSBLATT K1 BIS K5
GRUNDGETRIEBE
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Spannsatz optional

Bei gleicher Eingangswelle und glei-
chen Hauptabmessungen ist das
ZZ-Servoline®  Grundgetriebe in
den Varianten K1-K5 mit ein- und
beidseitigen Vollwellen oder mit einer
Abtriebshohlwelle ausfiihrbar.

Alle Wellenenden sind glatt, haben
keine Passfedernuten und sind fir
: die Anwendung von kraftschliissigen

Abtricbswelle ***seseetess Verbindungselementen vorbereitet.
secssesssssses Antricbswelle

eecccccccccccce

Abtriebswelle ceceeseeceeses
B Antriebswelle

Bauform: K1 bis K5
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< m3 m4 - il « Die einseitig als Klemmnabe (13, d3,
4 [ [ 5 d5) verldngerte Hohlwelle ist fiir eine
%H ‘ < dlle T o ' verschleiB- und spielfreie Schrumpf-

ar ‘ b I ________ 1 verbindung vorbereitet.
= f‘*‘— -------- F 3 Eine in die Abtriebshohlwelle inte-
o L o |—|C> —° S grierte Gleitbiichse (d4, 14) verhin
2 \. - -D 1 -
12 [F—1 = dert bei lingeren Durchgangswellen

Passungsrost und ermdglicht eine
zusatzliche Radiallagerung.

GroBe | Abmessungen

d1,
2,
~
de,,
=
a7,

& 2
m2|h2 [B |13 |m3 |3 |14 |ma 2 M t |u
KNO0035 | 90 60 78 8,5 9 14 |15 | 101 |05 |20 35 |80 15 |24 23 715 | 20 15 | 45 20 24 46 4,5 89 135 | Méx12 44 6,6

KNO070 | 115 {80 |98 |10 14 118 |25 | 123 |1 24 |40 |90 15 (30 |25 [795 |25 15 |50 |25 26 73 il 105 |85 M8x16 54 9

KNO140 | 140 [ 100 | 118 | 11 18 122 |30 [ 139 |1 32 |50 |10 |2 36 |27 |93 30 20 |60 |30 28 85 12 125 |8 M10x20 | 66 "
KN0260 | 170 | 120 | 144 | 13 23 |28 |35 |160 |1 40 |60 | 130 |2 50 |32 |107 |40 30 |70 |40 |[335 |95 12 150 |8 M12x24 | 80 14
KNO700 | 215 | 146 | 182 | 155 |32 |32 |38 | 197 |1 55 |90 | 175 |2 68 36 | 127 |55 40 |85 |55 |38 19 125 | 195 |10 M16x30 | 104 | 17,5
KN1400 | 260 | 196 | 224 | 17 42 |40 |45 |236 |1 70 | M0 | 220 |2 80 |40 |159 |70 40 |10 |70 42 137 |13 245 |10 M16x35 | 140 | 175
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Die mechanische Schnittstelle des
Abtriebswellenflansches  entspricht
DIN EN ISO 9409-1 und ist fir den
Anbau von Handhabungsgeraten und
austauschbaren Endeffektoren mit
rundem Flansch ausgelegt.

Die einteilige Flanschwelle begiin-
stigt eine hohe Torsionssteifigkeit des
Abtriebes.

(Blockflansch)  Antricbswelle Nicht angegebene Abmessungen
gemaB MaBblatt "Grundgetriebe™

Bauform: K6

m5

q._
h3 || [

¢d7

¢d8

o
d7

1SO 9409-1-40-7-M6 A 90 89 20 50 7 25 6,5 57 40 06x6,5 M6x9 45° (8x)
1SO 9409-1-50-7-Mé6 A 15 105 155 63 7 315 6,5 62,5 50 06x6,5 Mé6x9 45° (8x)
1SO 9409-1-63-7-M6 A 140 125 16 80 7 40 6,5 73 63 06x6,5 Mé6x9 45° (8x)
1SO 9409-1-80-11-M8 B 170 150 17 100 10 50 85 87 80 ?08x8,5 M8x8,5 30° (12x)
1SO 9409-1-100-11-M8 B 215 195 175 125 10 63 85 100,5 100 08x8,5 M8x8,5 30° (12x)
1SO 9409-1-125-11-M10 B 260 245 225 160 12 80 85 1325 125 ?10x10,5 M10x10,5 30° (12x)

In allen Darstellungen ist die Antriebswelle mit dem Achsversatz immer obenliegend.

motorseitige

motorseitiger i\/'lt.){t;;g.laél.(é
Wellen- ~ seeecsescess
durchmesser Flanschplatte

Alle Grundgetriebe kdnnen durch den Anbau einer
K6 Motorglocke, einer Kupplung und einer auswech-
selbaren Adapterplatte fiir den direkten Anbau
von Servomotoren erweitert werden. Die Baufor-
men K1-K6 werden so entsprechend der gewiin-
schten Flansche und Kupplung zu den kompletten
Getriebeausfliihrungen M1-M6 vervollstandigt.
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LANSCHGETRIEBE
ABMESSUNGEN
35 UND KN0OO70

Aus einer Vielzahl standardisierter Adapterplatten kann
das ZZ-Servoline® auf einfachste Art auf alle gangigen
Servomotore mit rechteckigem Flanschanschluss kon-
figuriert werden. Die Hauptabmessungen der Flansche
sind in den folgenden MaBtabellen gelistet. Ldnge und
Durchmesser der Servomotorwelle miissen innerhalb der
Abmessungsvorgaben (b, d) liegen. Fir das komplette
Getriebe mit Motorflansch werden Flanschtyp und Kup-
plungsbohrung (Motorwellendurchmesser) im Bestellkode
mit definiert. Hier nicht aufgefiihrte Abmessungen zum
Getriebe sind der MaBtabelle des Grundgetriebes zu ent-
nehmen.

DZR

ZR | LK |s Motorwelle ZRT V | p z ZR | LK s Motorwelle ZRT |V | p z

bmin dmin E bmin dmin g

= 5

E |E |E |bmax |dmax | E E |E |E |E z E |’E |E |bmax |dmax |E € |E |E |E 2
E|E |E |[mwm] |[mm] | E E |E |E |& |2 E|E |E |[[mm |[[mm] | E £ |E |E |E o
30 46 M4 | 18.38 | 3..24 | 40 65 40 19 140 Al 40 | 63 M4 | 23..53 | 6..28 | 43 80 655 | 26 1775 | A1
36 70,7 | M4 | 18.38 | 3..24 | 40 65 40 19 140 A2 50 |70 M4 | 23..53 | 6..28 | 43 80 655 | 26 1775 | A2
40 63 M4 | 18.38 | 3..24 | 3,5 65 40 19 140 A3 50 | 70 M5 | 23..53 | 6..28 | 43 80 655 | 26 1775 | A3
40 63 M4 | 20.47 | 3..19 | 43 80 42 26 149 W1 50 | 95 M6 | 23..53 | 6..28 | 43 80 655 | 26 1775 | A4
40 | 63 M5 | 18.38 | 3..24 | 3,5 65 40 19 140 | A4 50 | 95 M6 | 25..60 | 8..30 | 5,0 10 | 70 285 | 1845 | W1
40 70 M4 | 18.38 | 3..24 | 3,5 65 40 19 140 A5 50 100 | M6 | 23..53 | 6..28 | 4,3 90 655 | 26 1775 | A5
50 60 M4 | 18.38 | 3..24 | 35 65 40 19 140 A6 60 75 M5 | 23..53 | 6..28 | 43 80 655 | 26 1775 | A6
50 70 M4 | 18.38 | 3..24 | 35 65 40 19 140 A7 70 90 M5 | 23..53 | 6..28 | 43 80 655 | 26 1775 | A7
50 70 M4 | 20.47 | 3..19 | 43 80 42 26 149 W2 70 90 M6 | 23..53 | 6..28 | 43 80 655 | 26 1775 | A8
50 70 M5 | 18.38 | 3..24 | 35 65 40 19 140 A8 70 | 90 M6 | 25..60 | 8..30 | 5,5 110 70 285 | 1845 | W2
50 70 M5 | 20.47 | 3..19 | 43 80 42 26 149 W3 80 100 | M6 | 23..53 | 6..28 | 43 90 655 | 26 1775 | A9
50 | 95 M6 | 18.38 | 3..24 | 40 80 40 19 140 | A9 80 | 100 | M6 | 25..60 | 8..30 | 5,5 110 | 70 28,5 | 1845 | W3
50 95 M6 | 20.47 | 3..19 | 43 80 42 26 149 W4 80 100 | M6 | 30..60 | 6..28 | 43 90 655 | 33 184,5 | B1
50 100 | M6 | 18.38 | 3..24 | 35 110 40 19 140 B1 80 100 | M6 | 35..70 | 8..30 | 55 110 70 385 | 1945 | W4
50 100 | M6 | 20.47 | 3..19 | 43 90 42 26 149 W5 80 100 | M6 | 41..71 | 6..28 | 43 90 655 | 44 1955 | B2
60 75 M5 | 18.38 | 3..24 | 35 80 40 19 140 B2 95 M5 | M8 | 23..53 | 6..28 | 43 110 655 | 26 1775 | B3
60 75 M5 | 20.47 | 3.19 | 43 80 42 26 149 We 95 15 | M8 | 25..60 | 8..30 | 55 110 70 285 | 1845 | W5
60 90 M5 | 18.38 | 3..24 | 40 80 40 19 140 B3 95 15 | M8 | 27..57 | 6..28 | 43 110 655 | 30 181,5 | B4
70 90 M5 | 20.47 | 3..19 | 43 80 42 26 149 W7 95 M5 | M8 | 41..71 | 6..28 | 43 110 655 | 44 1955 | B5
70 90 M6 | 20.47 | 3..19 | 43 80 42 26 149 w8 95 130 | M8 | 23..53 | 6..28 | 43 110 655 | 26 177,5 | B7
80 100 | M6 | 20.47 | 3..19 | 43 90 42 26 149 W9 95 130 | M8 | 25..60 | 8..30 | 55 120 | 70 28,5 | 1845 | W6
80 100 | M6 | 27.54 | 3..19 | 43 90 42 33 156 | X1 95 | 130 | M8 | 34..64 | 6..28 | 43 10 | 655 | 37 188,5 | B6
80 100 | M6 | 38.65 | 3..19 | 43 90 42 44 167 X2 10 | 130 | M8 | 23..53 | 6..28 | 43 130 | 655 | 26 1775 | B8
95 N5 | M8 | 20.47 | 3..19 | 43 10 42 26 149 X3 10 | 130 | M8 | 25..60 | 8..30 | 55 130 | 70 285 | 1845 | W7
95 N5 | M8 | 24.51 3..19 | 43 10 42 30 153 | X4 10| 130 | M8 | 34..64 | 6..28 | 43 130 | 655 | 37 188,5 | B9
95 N5 | M8 | 38.65 | 3..19 | 43 10 42 44 167 X5 10| 145 | M8 | 25..60| 8..30 | 65 130 | 70 285| 1845 | W8
95 130 | M8 | 20.47 | 3..19 | 43 10 42 26 149 | X6 10 | 145 | M8 | 34.64 | 6..28 | 65 120 | 655 | 37 188,5 | C2
95 130 | M8 | 31.58 | 3..19 | 43 10 42 37 160 X7 10| 145 | M8 | 34..69 | 8..30 | 6,5 130 | 70 37,51 1935 | W9
10 | 145 | M8 | 31.58 3..19 | 65 120 42 37 160 Y2 10| 145 | M8 | 35..70 | 8..30 | 6,5 130 | 70 385 1945 | X1
10| 145 | M8 | 40..75| 8..30 | 6,5 130 | 70 43,5 1995 | X2

Bei der Motorauswahl sind die Grenzwerte des Getriebes (z.B. max. Drenmomente, 10| 145 | M8 | 41.71 | 6..28 | 65 130 | 655 | 44 1955 | @3
max. Beschleunigung) einzuhalten. M0 | 145 | M8 | 47..82| 8..30 | 6,5 130 | 70 51 207 X3




FLANSCHABMESSU
KNO140 BIS KN140

®
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ZZ-Servoline® KNO140 ZZ-Servoline® KN0260
ZR LK S Motorwelle ZRT |V p z ZR LK |s Motorwelle ZRT | V p z
v v
bmin dmin 3 bmin dmin 2
€ ‘E | € |bmax |dmax | € | E | E | € E 2 E E |E | bmax dmax |€ |E |E |E |E 2
£ E | £ |[mm] [mm] | £ | E | £ | & E | & £ £ | E [mm] mm]l |E |E |E |E |E£ =
50 95 M6 28..60 | 8..38 |50 | 110 | 755 | 28,5 | 200 Al 95 115 | M8 28...65 10..42 | 53 | 150 | 85 | 29 226 A1
70 90 | M6 |28.60 |8.38 |55 |10 | 755 | 285|200 | A2 95 130 | M8 | 28..65 | 10..42 | 53 | 150 |85 |29 | 226 |A2
80 100 | M6 28..60 | 8..38 |55 | 110 | 755 | 28,5 | 200 A3
110 130 | M8 28...65 10...42 | 53 150 | 85 | 29 226 A3
80 100 | M6 38..70 | 8..38 | 55 110 | 755 | 385 | 210 A4
110 145 | M8 28...65 10..42 | 65 | 150 | 85 | 29 226 A4
95 15 M8 27..60 | 8..38 | 53 150 | 755 | 29 200,5 | W1
95 130 | M8 | 27..60 | 8..38 | 53 | 150 | 755 |29 | 2005 | W2 110 145 | M8 | 43..80 | 10..42 | 65 | 150 | 85 | 44 | 241 A6
9% 130 | Ms 28..60 | 8..38 | 55 120 | 755 | 285 | 200 he 110 165 | M10 | 28...65 10..42 | 53 | 150 | 85 | 29 226 A7
110 130 | M8 27..60 | 8..38 | 53 150 | 75,5 29 200,5 | W3
14,3 | 200 | M12 | 28...65 10..42 | 53 180 | 85 | 29 226 A8
110 130 | M8 28..60 | 8..38 | 5,5 130 | 75,5 | 28,5 | 200 A7
1o | 145 | M8 | 27.60 | 8.38 | 65 | 150 | 755 | 20 | 200,5 | wa 1143 | 200 | M12 | 33..79 | 12..42 | 80 | 200 | 96 | 32,5 | 240,5 | W1
110 145 | M8 28..60 | 8..38 | 65 130 | 75,5 | 28,5 | 200 A8 1143 | 200 | M12 | 48...85 10..42 | 7,5 | 180 | 85 | 49 246 A9
1o 145 | M8 33..66 | 8.38 | 63 150 | 755 | 35 2065 | W5 1143 | 200 | M12 | 64..110 | 12..42 | 80 | 200 | 96 | 63,5 | 271,56 | W2
110 145 | M8 37..69 | 8..38 | 65 130 | 75,5 | 37,5 | 209 A9
130 165 | M10 | 28...65 10..42 | 53 150 | 85 | 29 226 B1
110 145 | M8 38..70 | 8..38 | 6,5 130 | 755 | 385 | 210 B1
10 145 | M8 42.75 | 8.38 | 65 | 150 | 75,5 | 44 2155 | We 130 165 | M10 | 33..79 12..42 | 80 | 200 | 96 | 32,5 | 2405 | W3
110 145 | M8 43..75 | 8..38 | 6,5 130 | 755 | 435 | 215 B2 130 165 | M10 | 34..71 10..42 | 6,3 150 | 85 | 35 232 B2
10 | 145 | M8 |50..82 | 8.38] 65 | 130 | 785 | 51 | 2225 B3 130 | 215 | M12 | 28..65 | 10.42 | 53 | 200 | 85 | 29 | 226 | B3
110 165 | M10 | 27..60 | 8..38 | 53 150 | 755 | 29 200,5 | W7
130 215 | M12 | 33..79 12..42 | 80 | 200 | 96 | 32,5 | 2405 | W4
110 165 | M10 | 28..60 | 8..38 | 6,5 140 | 755 | 28,5 | 200 B4
143 | 200 | M12 | 27.60 | 8.38 | 53 | 180 | 755 | 29 | 2005 | w8 180 | 215 | M12 | 28..65 | 10..42 | 53 | 200 | 85 | 29 | 226 | B4
1143 | 200 | M12 | 47..80 | 8..38 | 7,5 180 | 75,5 | 49 220,5 | W9 180 215 | M12 | 33..79 12..42 | 80 | 200 | 96 | 32,5 | 2405 | W5
130 | 165 | M10 | 27..60 | 8..38 | 53 | 150 | 755 | 29 | 2005 | X1 180 | 215 | 12 | 4885 | 1042 | 53 | 200 | 85 | a9 | 246 | 85
130 165 | M10 | 33..66 | 8..38 | 63 150 | 75,5 | 35 206,5 | X2
180 215 | M12 | 61..107 | 12..42 | 8,0 | 200 | 96 | 60,5 | 2685 | W6
130 165 | M10 | 38..70 | 8..38 | 6,5 140 | 755 | 38,5 | 210 B5
ZZ-Servoline® KNO700 ZZ-Servoline® KN1400
ZR LK |s Motorwelle ZRT |V p z ZR LK s Motorwelle ZRT | V p z
bmin dmin § bmin dmin §
E | E| E |bmax |dmax | E| E| E| E E 2 E | E| E | bmax dmax | E| €| E| E | E 2
E | E| £ |[mm] [mm] E£E| £ £E| & £ e E | £ | & |[mm] [mm] E| £ | £ & E e
14,3 | 200 | M12 | 34..82 12...45 8 200 103 32,5 | 2805 | A1 14,3 | 200 M12 | 34..76 14...45 8 200 104 | 325 | 3135 | A1
143 | 200 | M12 | 42..82 12..60 8 242 | 91,5 | 435 | 280 W1 1143 | 200 M12 | 40..110 | 24..75 8 242 127 | 43,5 | 3475 | W1
143 | 200 | M12 | 65..113 12..45 8 200 103 635 | 3115 A2 14,3 | 200 M12 | 65..107 | 14..45 8 200 104 | 63,5 | 3445 | A2
130 165 M10 | 34..76 14...45 8 200 104 | 325 | 313,5 | A3
130 165 | M10 | 34..82 12...45 8 200 103 | 325 | 2805 | A3
130 | 215 | M12 | 34..76 | 14..45 | 8 | 200 | 104 | 325 | 3135 | A4
130 215 | M12 | 34..82 12...45 8 200 103 | 325 | 2805 | A4
180 | 215 | M12 | 34..76 | 14..45 | 8 | 200 | 104 | 325 | 3135 | A5
180 215 | M12 | 34..82 12..45 8 200 103 | 325 | 2805 | A5 180 215 M12 | 62..104 | 14..45 3 200 104 | 60,5 | 3415 | A6
180 215 | M12 | 62..110 12...45 8 200 103 | 60,5 | 3085 | A6 200 235 M12 | 34..76 14...45 8 220 104 | 325 | 313,5 | A7
200 235 | M12 | 34..82 12..45 8 220 103 | 32,5 | 2805 | A7 200 235 M12 | 46..116 | 24..75 8 242 127 | 49,5 | 3535 | W2
200 235 | M12 | 48..88 12..60 8 242 | 915 | 495 | 286 W2 200 235 M12 | 68..110 | 14..45 8 220 104 | 66,5 | 3475 | A8
200 235 | M12 | 68116 12..45 8 220 103 | 665 | 3145 | A8 230 265 M12 | 65..107 | 14..45 8 240 104 | 63,5 | 3445 | A9
230 | 265 | M12 | 70..140 | 24..75 | 8 | 242 | 127 | 735 | 3775 | W3
230 265 | M12 | 34..82 12...45 8 240 103 | 32,5 | 2805 | A9
242 | 300 | M16 | 46..116 | 24..75 | 8 | 260 | 127 | 49,5 | 353,5 | W4
230 265 | M12 | 65..113 12..45 8 240 | 103 | 635 | 311,5 B1 250 300 Mi6 | 40110 | 24..75 8 260 127 | 435 | 3475 | ws
230 | 265 | M12 | 72..112 | 12.60 | 8 | 242 | 915 | 735 | 310 | W3 250 | 300 | M16 | 62..104 | 14.45 | 8 | 260 | 104 | 60,5 | 3415 | B1

Hinweis: Die Auswahl der Flansche erfolgt in der Regel tiber die Motorabmessungen. Dabei sind Flanschplatte, Motorglocke und Kupplung aufeinander abgestimmt. Der zulés-
sige Durchmesser der Motorwelle muss dabei zwischen d . und d_ liegen, dessen Lange zwischen b . und b _ . Die aktuelle Ubersicht finden Sie unter: www.zz-antriebe.de
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Die dquivalente Lagerbelastung setzt sich aus den Ver-
zahnungsreaktionskraften und den duBeren Axial- und
Radialkraften auf das Wellenende zusammen. Eine voll-
standige Berechnung der Lagerlebensdauer und der zulds-
sigen Belastungen sind nur dann mdglich, wenn neben
den Anwendungsparametern auch der Kraftangriffspunkt
und die Richtung angreifender Krafte und Kippmomente
bekannt sind.
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Betriebsarten

Bei den typischen Anwendungen von ZZ-Servoline® Get-
rieben ist zwischen den Betriebsarten Dauerbetrieb (S1)
und dem Zyklusbetrieb (S5) zu unterscheiden. So wird
das Bewegungsprofil entweder durch haufige Beschleuni-
gungs- und Verzégerungsphasen mit Pausen gekennzeich-
net, oder es liegt eine Anwendung mit langer anhaltenden
Betriebslaufzeiten vor.

Der Dauerbetrieb ist liber die Einschaltdauer definiert.
Dieser liegt vor, wenn die Einschaltdauer gréBer als 60%
der Zykluszeit oder ldnger als 20 Minuten andauert. Bei
dieser temperaturkritischen Anwendung darf die Nenn-
drehzahl des Getriebes ohne Zusatzkiihlung nicht (liber-
schritten werden, da die lUbertragbare Leistung durch die
Warmegrenzleistung limitiert wird. Eine Temperaturiiber-
wachung wird bei diesen Anwendungen empfohlen.

S
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IAL- UND AXIALKRAFTE
KIPPMOMENTE

&! BETRIEBSARTEN

GroBe zuldssige Krafte und Kippmomente

k 12| m5 yl |y2 |22 Fro. Fa . Mk

[N] [N] [Nm]

KNO0035 |90 |35 |57 36 |25 |63 2000 |800 80
KNOO70 | 115 |40 |625 |38 |28 |70 3100 | 1200 140
KNO140 | 140 |50 |73 48 |34 |85 3800 |1500 |220
KN0260 |170 |60 |87 55 [38 | 100 |6200 |2500 |440
KNO700 |215 |90 |[100,5 |61 |46 |130 |8000 |[3200 |630
KN1400 |260 110 [132,5]78 |55 | 165 | 13000 |5200 1300

Die zulassigen Krafte und Kippmomente gelten fiir Wellen-
abmessungen nach Katalog.

Auslegungsgrundlage:
Lastkollektiv S5-40%, n2= 400 min™'

Frmax max. zuldssige Radialkraft auf Mitte Wellenza-
pfen (z2) bzw. auf Blockflansch (m5) bei ungiinstigstem
Kraftangriffswinkel (ct)

Famex  Max. zuldssige Axialkraft auf Mitte Wellenzapfen
(z2) bzw. auf Blockflansch (m5) bei ungiinstigstem Kraft-
angriffswinkel (o)

Mknax  maximal zuldssiges Kippmoment auf die Ab-
triebswelle bzw. die Blockflanschwelle

Bei Kraftangriff auBerhalb Mitte Wellenende gilt:
® Mk, =[Fa*R+Fr*(x+y;,)] / 1000 < MK

Fiir hohere Drehzahlen als n2= 400 min-' gilt:
b FrnZ = Fr(n2=400] / (n2 / 400)1/3 < Frmax

b Fanz = Fa[n2=400] / (n2 / 400)1/3 < Famax

Das gleichzeitige Auftreten hoher Axial- und Radiallasten
mit hohen Drehmomentbelastungen ist nicht zuldssig.
Bei sich {iberlagernden Belastungen wird eine werksseitige
Getriebenachrechnung empfohlen.

Der Zyklusbetrieb wird ebenso iber die Einschaltdauer
bestimmt. Dabei ist die Einschaltdauer kleiner 60% vom
Verfahrensvorgang und kleiner 20 Minuten. Dabei darf
die Maximaldrehzahl zu keinem Zeitpunkt Uberschritten
werden. Hohe Zyklenzahlen in Verbindung mit kurzen
Beschleunigungszeiten kdnnen zu Schwingungen und
Momenteniiberhéhungen fiihren. Bei Zyklen tiber 1000/h
ist das zuldssige Abtriebsbeschleunigungsmoment zu re-
duzieren (Riicksprache mit ZZ erbeten). Fiir die Werte der
Leistungstabelle wurde ein stoBfreier und gleichmaBiger
Servo-Betrieb zugrunde gelegt. Die Umrechnung auf
andere Betriebsarten ist bedingt moglich, wenn die An-
wendungsdaten bekannt sind. Grundsatzlich sind in allen
Betriebsarten die Grenzwerte fiir Drehzahl, Dehmoment,
Beschleunigung und Temperatur einzuhalten.



GETRIEBEVORAUSWAHL
BESTELLSCHLUSSEL

Die Getriebevorauswahl kann nach folgendem Schema er-
folgen und sollte drei Elemente sicherstellen:

® die Erflillung der Antriebsfunktion
® die Sicherstellung der mechanischen Festigkeit
[ ]

eine passende thermische Auslegung

Zur Bestimmung des libertragbaren Drehmomentes oder
der Bemessungsleistung sind Einsatzbedingungen, Last-

Getriebevorauswahl Ablauf
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kollektiv, Betriebsart, Zahl und Art der Schaltungen pro
Stunde, Anlaufzeit, Belastungszeit, Bremsart, Bremszeit,
Leerlaufzeit, Spieldauer, Stillstandszeit und Leistungsbe-
darf anzugeben.

Bitte nennen Sie uns lhre Betriebsdaten. Wir sind gerne
bereit, das Getriebe fiir Ihre Anwendung auszulegen.

Getriebe-Vorauswahl

Bestimmung der Einsatzbedingungen

S1 Dauerbetrieb

ED > 60%, EZ > 20min

vorh. motorseitiges Nenndrehmoment
am Getriebeabtrieb ermitteln

Anwendung < Nennabtriebsmoment

Anwendung < Nenndrehzahl

Anwendung < NOT-AUS Moment
Kontrolle zul. Krafte, Kippmomente

Flanschabmessungsvorgaben priifen

S5 Zyklusbetrieb

ED < 60%, EZ < 20min
Zyklenzahl, Reduktionsfaktor

Anwendung < zul. Beschleunigungs-
moment (zyklenzahlabhéngig)

Anwendung < Maximaldrehzahl

ED = Einschaltdauer

EZ = Einschaltzeit

vorh. = vorhanden

zul. = zuldssig

Anwendung = entprechendes
Prifkriterium der Applikation

Vorauswahl GetriebegréBe beendet

Bestellschliissel ZZ-Servoline®

Bau- Kode Ausfiihrung Ubersetzung | Kode Bauform | Kode Beispiel: Kode || Flanschtyp | Kode
grosse Standard | ATEX 3:1 03 K1, M1 1 Motorwellen- entsprech- | Beispiel:
KNO35 | 0035 | | 5 [ & o . 41 04 || ko M2 | 2 | |durchmesser end Flansch- [,
KNooro [oo70 | | | & 81 ° 51 05 K3, M3 | 3 me- | d=24mm | 024 || dibersichts-
KNO140 | 0140 _“_:’ L 611 06 K4 Ma 4 trisch tabelle ce
KN0260 | 0260 S BE|IR|Y 81 08 K5, M5 5 zéllig | d=19.05mm | 3/4 Y5
KNO700 | 0700 & 10:1 10 Ke, M6 | 6 "Beispiel:
KN1400 1400 :g % H YA 1241 12 KN 14005084 KN, GroBe 1400, Standardverdrehspiel,

g Ubersetzung i=8:1,Bauform K4

151 15 (ohne Motorflansch)
: KNOO35R103-014A3

otorflansch = Grundgetriebe

KN, GroBe 0035, reduziertes Verdrehspiel,
Ubersetzung i=10:1, Bauform M3, Motor-
welle d=14mm, Flanschkode A3

rundgetriebe + Flanschkombination

"
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Unsere Kernkompetenz - von der Idee bis zum fertigen Antrieb

Entwicklung und Konstruktion
von Verzahnungen, Bauteilen
und Getrieben aller gdngigen
Ausflihrungen
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Z7-Kegelradgetriebe

bis 7000 Nm Nennmoment
bzw. 500 kW Leistung.
Baureihe ZZ-Servoline® fiir
hochdynamische Antriebe

ZZ-Spiralkegelrader

in - Palloid-Verzahnung
- Zyklo-Palloid-Verzahnung
- HPG-S Verzahnung
- Hypoid-Verzahnung

Z7Z-Antriebe GmbH

An der Tagweide 12
76139 Karlsruhe

Telefon +(49) 721.6205-0

Telefax +(49) 7 21.6205-10
info@zz-antriebe.de

WWWw.zz-antriebe.de

Vet =
==

Berechnung und Projektierung
von Bewegungsabldufen, kine-
matischen Ketten, Baugruppen
und Antrieben

ZZ-Hirth-Verzahnungen
Selbstzentrierende, zwei- oder
dreiteilige, formschlissige Ver-
bindung mit hohem Traganteil
in Standard- oder Sonderform

L}

ZZ-Kurven

als - Globoidkurve
- Axialkurve
- Radialkurve
- Zylinderkurve

o

Dienstleistung
Umfassende Beratung und
Unterstiitzung rund um den
Konstruktionsprozess

J—

Z7Z-Kurvengetriebe

als Globoid-, Scheibenkurven-
oder Zylinderkurvengetriebe
mit anwendungsoptimierten
Sonderbewegungsfunktionen

ZZ-Sondergetriebe

als Spezialgetriebe flir An-
wendungen in der Druck- und
Verpackungstechnik sowie der
allgem. Industrieautomation

Kegelradgetriebe ZZ-Servoline® Ausgabe: 07/2013
Verkaufs- und Lieferbedingungen: Es gelten unsere Lieferbedingungen, bzw. die ,Allgemeinen Bedingungen fiir die Lieferung von Getrieben und Antriebselementen”.

Die Abmessungen und Darstellungen sind nicht streng verbindlich. Anderungen der Konstruktion, Abbildungen, GréBen, Gewichte, technische Angaben usw. bleiben vorbehalten.

Alle vorhergehenden Kataloge verlieren ihre Giiltigkeit. Die aktuellste Ausgabe unter www.zz-antriebe.de




